
ESF II projekt Západočeské univerzity v Plzni

reg. č. CZ.02.2.69/0.0/0.0/18_056/0013239

KGE/SRGV2

Použití přístrojů GPS/GNSS 



GNSS – příklady využití  

• Armáda
• Doprava, navigační systémy
• Geodézie a stavebnictví
• Turistika, geocaching
• Věda a výzkum – přesné mapování
• Zemědělství, navigace strojů
• Smartcity



Přesnost GPS

Závisí
na konstrukčních vlastnostech přijímače

GPS pro smartphony - přesnost do 4,9 m
geodetické GPS s dual-frekvenčními přijímači - přesnost několik 
centimetrů a při dlouhodobých měřeních přesnost na úrovni 
milimetrů

na blokování signálu
na atmosférických podmínkách 



Přesnost GPS

Přístroj přijímá jen přímé signály
Aktuální viditelnost satelitů

Zdroj: Tajovský, J. 2016, MU Brno



Možnosti zvýšení přesnosti přijímačů GNSS

1) Průměrování zjištěných hodnot

2) Zpřesnění pozemními stanicemi
• využití skupiny přijímačů, umístěných v bodech s přesně určenou 

polohou, které generují velikost chyby 
• V České republice je provozován systém CZEPOS
• korekce v reálném čase nebo postprocessing

3) Zpřesnění pomocí podpůrných satelitů



Garmin GPSMAP 64st



Hlavní stránka

Dakota: Pohyb po strankách –

klepnout na šipky dole

Vstup do aplikací – klepnout na 

obrázek



Příjem satelitních signálů GPS

Při práci ve třídě – vypnout příjem
Nastavení > systém
GPS výběr možností – Normální

WAAS
Ukázkový režim

- značí příjem signálů



Používání mapy

Stiskněte ikonu Mapa

Zobrazí se mapa, značka     ukazuje aktuální pozici.

zvětšujeme nebo zmenšujeme mapu



Tipy a zkratky



Vytvoření trasového bodu

Stiskněte možnost Označit trasový bod

Stiskněte možnost Uložit a upravit
Vyberete položku ze seznamu
Provedete změny
Změny ukončíte 
Pro úpravu trasového bodu využijete Waypoint Manager





Navigace k bodu pomocí stránky „Kam vést?“

Pomocí této stránky můžete navigovat k uloženým 
trasovým bodům, zadávat souřadnice či vyhledávat 
body zájmu

1. Stiskněte ikonu „Kam vést?“
2. Vyberte kategorii
3. Stiskněte tlačítko JET
4. Stiskněte ikonu 

5. Kompas použijete pro navigaci k cíli



Navigace k bodu v mapě

1. Stiskněte ikonu „Mapa“   
2. Stiskněte bod v mapě
3. Stiskněte tlačítko Informace v hodní části 
4. Stiskněte možnost JET
5. Vraťte se ke kompasu 
6. Kompas použijete pro navigaci k cíli



Vytvoření a navigace nové trasy

1. Stiskněte Plánovač tras > Vytvořit trasu > Vybrat 
první bod

2. Vyberte kategorii
3. Stiskněte první položku na trase
4. Stiskněte možnost Použít > Vybrat příští bod
5. Postup opakovat
6. Trasu uložíte pomocí ikony 



Barometrický výškoměr
Na principu barometrické rovnice výšky
Je třeba nastavit buď přesnou výšku nebo atmosférický 
tlak (přepočtený na hl. moře)
Předpoklad stabilního tlakového pole



Přenos dat do PC

• Přímo do Google Earth pomocí souboru *.gpx
• Přímo do ArcGIS pomocí souboru *.gpx
• GPX to Features (Conversion) 
• Project (Data Manager Tools => Projections and Transformations) 
• Prohlížecí služby WMS–Ortofoto
• Garmin BaseCamp (stažení, profil)









TRIMBLE JUNO

1. Zapnutí, prosvícení
2. Aplikační tlačítka
3. Tlačítko Start
4. RESET
5. Fotoaparát
6. Mikrofon
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Použití GNSS a PDA v terénu
Mapování bodů, linií (tras), určování rozlohy
Tvorba geografických databází 
Kontrola objektů (infrastruktura, dopravní značení, městská zeleň, mobiliář, …)



Zdroj: Pacina J. 2014, UJEP



Zdroj: Pacina J. 2014, UJEP



PDA s GPS (př. Trimble Juno)
Výhody:
Přesnější určování polohy (možnost 
vnější antény, nastavení a kontrola 
přesnosti měření)
Přímá tvorba geografické databáze, 
včetně práce s atributovou tabulkou
Možnost volby souřadného systému 
(datumu), včetně S-JTSK
Variabilní použití mapových podkladů
Vlastnosti PDA, smartphone, 
fotoaparátu…
Možnosti komunikace s dalšími 
přístroji

Nevýhody:
Pořizovací cena
Složitější ovládání 
(uzpůsobené potřebám 
geodézie a kartografie, 
závislé na software)



Zdroj: Tajovský, J. 2016, MU Brno
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