
10. Dynamická kompenzace účiníku – otázky

1. Výhody a nevýhody kompenzace při použití prostých kondenzátorů.

2. Výhody a nevýhody kompenzace při použití rotačních kompenzátorů.

3. Výhody a nevýhody při použití prostředků výkonové elektroniky pro účely

kompenzace účiníku.

4. Princip spínané indukčnosti (tzv. dekompenzační tlumivka) pro dynamickou

kompenzaci účiníku.

5. Princip spínaného kondenzátoru pro dynamickou kompenzaci účiníku.




