EVROPSKA UNIE
Evropské strukturdini a investicni fondy
Operaéni program Vyzkum, vivel a vedéldvdni

o

Q)
A
M>0 M>0
P>0
c0<0} P<0 (;)>O}
Generator Motor
< » M
Motor Generator
M<O0 M<O
>
@<O}PO 0)>O}P<O
v

Obrazek 1 - Kvadranty charakteristik elektrického pohonu
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Obrazek 2 - Charakteristiky pohonu
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Obrazek 3 - Rychlostni diagram a prislusna fazova trajektorie



a) stejnosmérny, cize buzeny motor
regulace napétim
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Obrdzek 4 - Odhad ucinnosti elektropohonu z poklesu otacek pro riizné motory
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