EVROPSKA UNIE |\_<%
Evropské strukiurdini a investicni fondy ]
Operaéni program Vyzkum, vivel a veodldvani

A

—
[os]

Obrazek 1 - Schéema trifazového vinuti asynchronniho stroje a oznaceni velicin
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Obrdazek 2 - Moment pusobici na rotor
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Obrdazek 5 - Fazorovy diagram asynchronniho motoru
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Obrazek 6 - Prirozend charakteristika asynchronniho motoru
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Obrazek T - Spousteni asynchronniho motoru snizenym napétim
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Obrazek 8 - Spousteni asynchronniho motoru prepinanim odporu v rotoru
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Obrdzek 9 - Rizeni otdcek asynchronniho motoru napétim
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Obrdazek 10 - Rizeni otacek asynchronniho motoru odporem v rotoru
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Obrazek 11- Schéma podsynchronni polovodicové kaskady
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Obrdzek 12 - Rizeni otacek asynchronniho motoru frekvenci (a napétim)
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fizeni zménou napéti
¢ = konst, U; =var.

fizeni odbuzovanim
¢ = var, Uj; =konst.
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Obrazek 13 — Zavislosti velicin asynchronniho motoru pri zméné frekvence
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Obrazek 14 — Brzdeni asynchronniho motoru protiproudem

Obrdazek 15 - Brzdeéni asynchronniho motoru stejnosmernym proudem
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Obrazek 16 — Princip jednofdazového asynchronniho motoru
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