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Obrazek 1 — Regulacni schéma rozbehu ss. motoru
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Obrazek 2 — Priibeh velicin pri rozbéhu ss. motoru
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Obrazek 3 — Princip napétove — kmitoctového rizeni AM bez cidla otdacek
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Obrdzek 4 - Princip napétové — kmitoctového rizeni AM s cidlem otdcek



Obrazek 5 — Vektorovy diagram asynchronniho motoru pro vektorové rizeni
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Obrdazek 6 — Principialni schéma vektorového rizeni asynchronniho motoru
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Obrdzek T — Vektorové Fizeni s napétovym stridacem a cidlem otdcek




