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Obrázek 1– Elektrické schéma stejnosměrného cize buzeného motoru 

 Obrázek 2 - Přirozená charakteristika cize buzeného sériového motoru1  

1 Z pedagogických důvodů je vyobrazen velký pokles otáček . Ten je ve skutečnosti menší. 
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PCH = přirozená charakteristika 

 

Obrázek 3 - Možnosti řízení stejnosměrných cize buzených motorů 
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a)  řízení napětím b)  řízení tokem c)  řízení odporem 

d) brzdění protiproudem e) brzdění odporové 
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Obrázek 4 – Připojení stejnosměrného motoru k napájecím zdrojům 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obrázek  5 – Reverzační dvou měničová skupina 
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Obrázek 6 - Činnost pohonu v jednotlivých kvadrantech 

U

d 

 Ud  U

Ui 

Měnič 

2 

Měnič 

1 
Ui 

+ Ia 

+90 V                  +100 V 

M 

 

+

N 

+MN 

P1 

Měnič 

2 

Měnič 

1 
Ui 

-Ia 

+80 V                  +90 V 

M 

 

P2 

-MN 

+N 

U

d 

Měnič 

2 

Měnič 

1 
Ui 

-Ia 

-100 V                      -90 V 

P3 

M  

-MN 

-N 

U

Ui 

Měnič 

2 

Měnič 

1 
Ui U

d 

+I

a 

  -90 V                        -80 V 

P4 

+MN 

-N 

M 


