Pohony s asynchronnimi motory — otazky

1. Jaké jsou vyhody a nevyhody asynchronnich motorti? Jaké jsou jejich
charakteristické udaje?

2. Co je prostorovy vektor — zakladni princip. Transformacni vztahy. Pro¢ se pouziva
v elektrickych pohonech.

3. PopisSte matematicky model asynchronniho motoru v ustaleném stavu pomoci
prostorovych vektor.

4. Nakreslete nahradni schéma asynchronniho motoru (pfepocitané veli¢iny). Pro toto
schéma nakreslete fazorovy diagram (véetné tokt).

5. Odvod'te zakladni vztahy pro vykon a moment asynchronniho motoru. Proud,
Klossuv vztah.

6. Z Klossova vztahu odvod’te momentovou charakteristiky motoru, nakreslete ji a
popiste rezimy ¢innosti asynchronniho motoru. Jaké jsou omezeni z hlediska napéti,
otacek, momentu?

7. Jaké jsou problémy pfi rozb&hu asynchronniho motoru? Jak tyto problémy fesit?
8. Z rovnice pro ustaleny stav definujte 3 zékladni principy fizeni otacek
asynchronniho motoru.

9. Ktery ze zptsobi fizeni je dnes nejvice pouzivany a pro¢?

10. Jaké jsou nevyhody pfi fizeni otacek am. nap&étim?

11. Jaké jsou nevyhody pfi fizeni otacek am. odporem?

12. Jakeé jsou vyhody a nevyhody pfi fizeni otacek am. kaskadou?

13. Jaké jsou nevyhody pii fizeni otacek am. prepinanim poctu poli? Moznosti uziti.
14. Nakreslete a a popiste zavislosti U, P, M a toku jako funkci frekvence.

15. Jakym zptisobem lze brzdit motor asynchronni motor? Popiste ¢asovou sekvenci
otaCek a momentu pfi brzdéni.

16. Popiste zvlastnosti jednofazového asynchronniho motoru (rozbéh, zapojeni,

reverzace otacek).
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